
 運行開始日：令和２年12月22日（火）～

※年内は12月25日（金）まで、来年３月1日から運行再開（1、2月は冬期運休）

 運行ルート：福井県永平寺町の「永平寺参ろーど」 約２ｋｍ

※全長６ｋｍの自転車歩行者専用道であり、このうち荒谷から志比の２㎞区間にてサー

ビスを実施。残る区間は運転者が車両に乗車した形で３月よりサービス開始予定

 運行主体： 永平寺町（まちづくり（株）ZENコネクトに業務委託）

 利用料金： 大人１００円/回、子供５０円/回 （自家用有償旅客運送）

 運行形態：1人の遠隔監視・操作者が３台の無人自動運転車両を運行

※保安要員（運転者ではなく、車内の安全対策等のために乗車する者）が車両の後部座
席に乗車した形で運行

福井県永平寺町における無人自動運転移動サービスの試験運行の概要

ヤマハ製電動カートを産総研が改造し、

自動運転機能を追加
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※今回の試験運行は、経済産業省・国土交通省
が、無人自動運転移動サービスの実現に向け、
国立研究開発法人産業技術総合研究所（産総
研）に委託し、実施してきた実証実験の成果を
生かし、実現するものです。
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1人の遠隔監視・操作が３台の無人自動運転車両を運行


