
研究会の今年度の実施内容と今後のスケジュール（イメージ）

１．高精度測位技術の公共交通システムへの適用に係る技術開発

２．乗継ぎ円滑化等に資する情報提供等に係る技術開発
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第２回高精度測位技術を活用した公共交通システムの高度化に関する技術開発研究会 資料


